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Vypocet soucinitele Kv

Prakticky vypocet se provadi s pfihlédnutim ke stavu regulac-
niho okruhu a pracovnich podminek latky podle vzorcu nize
uvedenych. Regulaéni ventil musi byt navrzen tak, aby byl
schopen regulovat maximalni pratok pfi danych provoznich
podminkach. Pfitom je nutné kontrolovat, jestli nejmensi
regulovany prutok je jesté regulovatelny.

Z dlivodu mozné minusoveé tolerance 10% hodnoty Kv,,, proti
Kvs a poZzadavku na moznost regulace v oblasti maximalniho
pratoku (snizovani i zvySovani pratoku) vyrobce doporucuje
volit hodnotu Kvs regulaéniho ventilu vétSi nez maximalni pro-
vozni hodnotu Kv:

Kvs =1.2 + 1.3 Kv

Pfitom je tfeba vzit v Uvahu, jak dalece jiz ve vypoctu uvazo-
vana hodnota Q,,, obsahuje “bezpecnostni pfidavek”, ktery by
mohl mit za nasledek pfedimenzovani vykonu armatury.

Vztahy pro vypocet Kv

Tlakova ztrata Tlakova ztrata
p, > p./2 Ap 2p,/2
Ap <p,/2 p, = p,/2
Kapalina %\ Apb
Q, ./ p.T, 2.Q,
oo Plyn 5147 \apop, 5141.p, P T
Y wais . Q, v2 Q, .
Pfrehfata para 400" 100
. Q, vz.x Q. .| 2v.x
Syta para 100 V Aap 100 p1

Nadkritické proudéni par a plynu

PFi tlakovém poméru vétSim nez kritickém (p, /p, < 0.54)
dosahuje rychlost proudéni v nejuzSim prifezu rychlosti
zvuku. Tento jev mGze byt pfi¢inou zvy$ené hlucnosti. Pak je
vhodné pouzit Skrtici systém s nizkou hluénosti (vicestupriova
redukce tlaku).

Kavitace

Kavitace je jev, kdy v kapaliné razové vznikaji a zanikaji parni
bubliny - zpravidla v misté nejuzsiho prafezu proudéni vlivem
mistniho poklesu tlaku. Tento stav vyrazné snizuje Zivotnost

Veli¢iny a jednotky

exponovanych soucasti a muze vést ke vzniku nepfijemnych
vibraci a hluku. U regulacnich ventilll mdze vznikat v pfipadé, Ze

(p1 - pz) 0.6 (p1 - ps)

Diferenc¢ni tlak na armature by mél tedy byt stanoven tak, aby
nedoslo k nezadoucimu poklesu tlaku a tim ke kavitaci, nebo
aby vznikla smés kapaliny a pary (mokra para) coz musi byt
vzato v Uvahu pfi vypoctu Kv.

Pokud nebezpedi kavitace pfece hrozi, je nutné pouzit vice-
stupriovou redukci tlaku.

Pruto¢né charakteristiky ventilt
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Regulaéni pomér

Regula¢ni pomér je pomér nejvétSiho pratokového soucinitele
ku nejmensimu pritokovému souciniteli. Prakticky je to pak
pomér (za jinak stejnych podminek) nejvétsiho ku nejmensimu
regulovatelnému pratoku. NejmenSi nebo také minimalni
regulovatelny prutok je vzdy vétsinez 0.

Oznacdeni Jednotka | Nazev veli€iny

Kv m°/hod Pratokovy souéinitel za jednotkovych podminek pratoku
KV g m°/hod Pritokovy soucinitel pfi jmenovitém zdvihu

Kvs m‘’/hod Jmenovity pratokovy soucinitel armatury

Q m°/hod Objemovy priitok za provozniho stavu (T, p,)

Q, Nm*/hod Objemovy pritok za normalniho stavu (0°C, 0.101 MPa)
Q, kg/hod Hmotnostni priitok za provozniho stavu (T,, p,)

p, Mpa Absolutni tlak pfed regulacnim ventilem

p, MPa Absolutni tlak za regulanim ventilem

Ps MPa Absolutni tlak syté pary pfi dané teploté (T,)

Ap MPa Tlakovy spad na regulacnim ventilu (Ap = p, - p,)

P kg/m? Hustota pracovniho média za provozniho stavu (T,, p,)
Pn kg/Nm? Hustota plynu za normalniho stavu (0°C, 0.101 MPa)

v, m°/kg Mérny objem pary pfi teploté T, a tlaku p,

v m’/kg Mérny objem pary pfi teploté T, a tlaku p,/2

T, K Absolutni teplota pred ventilem (T, = 273 + 1)

X 1 Pomérny hmotnostni obsah syté pary v mokré pare
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Diagram pro urceni soucinitele Kvs ventilu v zavislosti na pozadovaném prutoku

Q vody a tlakovém spadu Ap na ventilu
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Diagram slouzi k uréeni Kvs ventilu v zavislosti na pozadovaném prutoku vody pfi daném tlakovém spadu. Lze jej pouzit téz k zji-
Sténi tlakové ztraty zndamého ventilu v zavislosti na pratoku. Diagram plati pfesné pro vodu o hustoté 1000 kg/m*.
Pro hodnotu Q = q . 10" je nutno pocitat s hodnotou Kvs =k . 10" . Napf. hodnoté Kv=2,5 =25 . 10" odpovida pfi tlakovém spadu

40 kPapratok 16.10"=1,6 m*hod vody.

Pouziti vicestupnové redukce tlaku

U ventild uréenych pro provoz pfi nadkritickém tlakovém
spadu (p,/ p, <0,54 u Skrceni par a plynl), nebo pfi tlakovém
spadu vétsim nez doporu€eny provozni tlakovy spad, je

Jednostupnova redukce tlaku

Pouziti clon

V pfipadé nadkritického proudéni vyrobce doporucuje zafaze-
ni jedné nebo vice clon na vystupu ventilu z divodu usmér-
néni proudéni média a sniZeni hlu¢nosti. Konkrétni provedeni
ventilu (pocet clon) je voleno podle tlakovych pomérl a je
vhodné je konzultovat s vyrobcem.

systém Skrceni ve dvou stupnich pro zabranéni vzniku
kavitace a zajisténi dlouhodobé Zivotnosti vnitfnich dild
armatury a pro snizeni hlu€nosti.

Dvoustupriova redukce tlaku
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Vstrik vody do vystupniho potrubi

Vystupni ¢ast ventilu je uzpUsobena pro pfipojeni vstfikovaci
hlavy VH (viz. katalog 02-03.2) nebo vstfikovaci hlavy parni VHP
(viz. katalog 02-03.3). VH a VHP jsou konstruovany pro vytva-
feni jemnych kapicek vody nezavisle na vstfikovaném mnozZstvi
s ohledem na jejich co nejrychlejSi a nejrovnomérnéjsi rozpra-
Seni a odpareni. Vyhodou tohoto feSeni je moznost pouZziti
nizkotlakého zdroje, rozvodu a regulace vstfikované vody a
oddéleni vlastniho Skrticiho systému od jejich Ucinkd. Mnozstvi
vstfikované vody je fizeno samostatnym regulacnim ventilem.
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Redukéni stanice
Vstup DN 50 az 150
Vystup DN 100 az 500
PN 16 az 160

Popis

Redukéni stanice RS 502 jsou jednosedlové regulacni ventily
stavebnicové konstrukce, které jsou uzplsobeny pro vstfik vody
do rozsiteného vystupniho hrdla. Tlakové odlehceny, vicestup-
flovy Skrtici system je feSen pro eliminaci vysokych tlakovych
spadu na ventilu, s vysokou odolnosti proti opotfebeni vliivem
proudéni a uc¢inkim expandujici pary a s nizkou hluénosti.
Chladici voda je vstfikovana do vystupni pary specialni tryskou
(VH nebo VHP) s proménnym prutokem az za hlavnim Skrticim
systémem. Ventily mohou byt dodavany v pfivafovacim prove-
deni, alternativné v provedeni pfirubovém, s tésnicimi plochami
dle pozadavk( a potreb zakaznika.

Jsou ovladany pfimymi tahlovymi servopohony, pfipojeni je
uzpusobeno pro pouziti tuzemskych i zahrani¢nich pohont
vyrobcll ZPA Nova Paka, ZPA Pecky, Regada PreSov, Auma,
Schiebel a Foxboro.

Pracovni média

Armatury jsou uréeny predevsim pro regulaci tlaku a teploty
vodni pary bez mechanickych mecistot. Vyrobce doporucuje
zaradit do potrubi pred ventil filir mechanickych necistot.
Pfipadné necistoty maji vliv na kvalitu a spolehlivost regulace
a mohou zpUsobit snizeni zivotnosti armatury.Pouziti ventila
pro ostatni pracovni latky je nutné zvazovat podle pouzitych
material( pfichazejicich do styku s médiem a je vhodné ho
vzdy konzultovat s vyrobcem.

Technické parametry

Pouziti

Ventily jsou uréeny pro souc¢asnou redukci tlaku a teploty vodni
pary. Jsou tedy urceny predevSim pro primyslové aplikace,
jako napfiklad vyroba nizkotlaké pary v teplarenstvi, parni
okruhy elektraren nebo technologické procesy. Nejvyssi do-

volené pracovni pretlaky jsou uréeny dle EN 12 516-1 viz. stra-
na 23 tohoto katalogu.

Montazni polohy

Ventily musi byt montovany do potrubi vzdy ve sméru Sipek
proudéni média, vyznacenych na télese. Mohou byt umistény
ve vodorovném, svislém i Sikmém potrubi v libovolné poloze,
vyjma pfipadu, kdy je pohon pod ventilem.

Doporucené diferenéni tlaky

Vzhledem k tlakovému odlehéeni kuzelky a k sildm pouziva-
nych pohonl neni pouziti ventilu pro vysoké tlakové spady
omezeno z hlediska sil zptsobenych tlakem média, ale pouze
Zivotnosti pouzitého Skrticiho systému. U ventilt je doporucen
maximalni provozni tlakovy spad do 5.0 MPa na jeden stuper
redukce pfi pouziti dérované kuzelky a dérovaného sedlového
kose. Konkrétni pfipady je vSak vhodné konzultovat s vyrobcem
podle tlakovych poméru a ostatnich parametrt zafizeni.

Konstrukéni frada

RS 502

Provedeni

Regulaéni ventil jednosedlovy, pfimy, s tlakové odleh&enou kuzelkou,
s rozSifenym vystupem a s clonou na vystupu
a se vstfikem vody do vystupniho potrubi

Rozsah svétlosti

Vstup DN 50 az 150; vystup DN 100 az 500

Jmenovity tlak

Vstup PN 16 az 160; vystup PN 16 az 100

Material télesa

Uhlikova ocel 1.0619 (GP 240 GH)

Legovana ocel 1.7357 (G17CrMo5-5)

Material pfivafovacich nastavcl

1.0425 (P 265 GH)

1.7335 (13CrMo4-5)

Material sedla: DN 50 - 150

17 021.6 (1.4006)

Material kuzelky : DN 50 - 150

17 023.6 (1.4078)

Rozsah pracovnich teplot

-20 a7 400°C \

-20 az 550°C

Pfipojovaci pfiruby

Pro PN 16 a2 100 die CSN EN 1092-1 (2/2003), pro PN 160 dle DIN 2548 (4/1969)

Tésnici plochy pfirub

Typ B1 dle CSN EN 1092-1 (2/2003) - hrubé tésnici lista

Typ F dle CSN EN 1092-1 (2/2003) - t&snici lidta s vykruZkem

Typ B2 dle CSN EN 1092-1 (2/2003) -

hladka tésnici lista

Privarovaci konce

Dle CSN 13 1075 (3/1991)

Regulaéni systém

Jedno nebo dvoustupriova redukce tlaku

Dérovana kuzelka - sedlo (sedlovy koS), clona

Prato¢na charakteristika

Linearni, rovnoprocentni

Netésnost

Dle CSN EN 1349 (5/2001) T¥ida lll, provedeni se zvy$enou t&snosti Trida V

Ucpavka

Grafit
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Rozsah hodnot pritokovych soucinitelti Kvs

DN 50/ XXX | B5/XXX | 8O/XXX | 100/XXX | 125/XXX | 150/XXX
Pocet st. redukce Hodnoty Kvs [m /hod] - charakteristika linearni

1 3.2-32 6.3 -50 8.0-80 10-125 10-125 16 - 250

2 25-32 5.0-40 8.0-80 8.0-125 8.0-125 12.5-200
Podet st. redukce Hodnoty Kvs [m%hod] - charakteristika rovnoprocentni

1 6.3-25 6.3-32 16 - 50 16 - 63 16 - 63 32-125

2 5.0-20 5.0-25 12.5-40 12.5-50 12.5-50 25-80

Jmenovité hodnoty prutokovych souginitelll Kvs jsou voleny
jako nasobky 10 zakladni fady vyvolenych ¢&isel R10 (1.0;
1.25;1.6; 2.0; 2.5; 3.2; 4.0; 5.0; 6.3; 8.0; 10.0). Jsou uréovany

Rozméry a hmotnosti ventilti RS 502

pozadavkim zakaznika.

kazdou armaturu individualné podle pozadavk( zakaznika
vrozsahu limitovaném udaiji v tabulce.
Parametry vystupniho hrdla (DN, PN) je mozno pfizpUsobit

Pripojovaci rozméry privarovacich

v pfrivarovacim provedeni *) koncu
DN V, V, V, V, \A L H m PN16 | PN25 | PN40 | PN 63 | PN 100 | PN 160 | PN 16-160
[mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm]| [mm] | [mm] | [kg] DN t t t t t t D
50/100 | 150 | 291 | 130 | 170 | 118 | 710 | 25 50 [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] [mm]
65/125 | 175 | 310 | 130 | - | 140 | -- 25 67 50 2.9 2.9 2.9 3.2 4.5 6.3 60.3
80/150 | 180 | 320 | 130 | - | 160 | - | 40 94 65 3.2 3.2 3.2 3.6 5 7 76.1
100/200] 204 | 345 | 130 | 215 | 185 | 909 | 40 | 113 80 3.6 3.6 3.6 4 5.6 8 88.9
125/250| 204 | 345 | 130 | --- -—- 40 100 4 4 4 5 7 10 114.3
150/300] 264 | 453 | 190 | 250 | 241 | 1091 | 63 | 257 125 | 45 4.5 4.5 5.6 8 125 | 139.7
150/500| 264 | 453 | 190 | - | 320 | -- 63 150 5 5 5 7 10 14 168.3
*) V tabulce jsou uvedeny pouze doporu¢ené kombinace 200 | 6.3 | 63 | 6.3 8 12.5 | - 219.1
vstupni a vystupni DN 250 7 7 7 10 16 - 273.0
Po;n.: ,U\(edené hmotnosti jsou orienta¢ni. Chybéjici udaje 300 8 125 18 -— 323.9
upresnivyrobce. 400 11 | 11 | 11 | 14 | 20 | - | 4064
500 | 14 18 25 508.0
Redukéni stanice RS 502 v pfivafovacim provedeni
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Rozméry a hmotnosti ventili RS 502 v prirubovém provedeni *)

DN V, V, V, V, V, L H m *)  Vtabulce jsou uvedeny pouze doporuc¢ené
[mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [kg] kombinace vstupni a vystupni DN

50/100 | 150 | 291 | 130 | - — | 125 |73 Pozn.: Uvedené hmotnosti jsou orientacni.

65125 | 175 | 310 | 130 | — - - 25 | 102 Chybégjici udaje upfesni vyrobce.

80/150 | 180 | 320 | 130 | --- - - | 40 | 140

100/200| 204 | 345 | 130 | -- - | 40 | 188

125/250) 204 | 345 | 130 | --- —-— | 40

150/300] 264 | 453 | 190 | --- 63 | 428

150/500] 264 | 453 | 190 | --- --- 63 -

Pripojovaci rozméry prirub

PN 16 PN 25 PN 40 PN 63
DN D, | D, a d D, | D, a d
[mm]| [mm]| [mm]|[mm] [mm]| [mm]| [mm]|[mm]
50 165|125| 18 | 18 165(125| 20 | 18
65 185|145 | 18 | 18 185|145 | 22 | 18
80 2001160 | 20 | 18 200 1160 | 24 | 18
100 | 220|180 | 20 | 18 2351190 | 24 | 22
125 | 250|210 | 22 | 18 270 1220 | 26 | 26
150 | 285|240 22 | 22 300 | 250 | 28 | 26 300 | 250 | 28 | 26
200 | 340|295 | 24 | 22 360 | 310 | 30 | 26 3751320 | 34 | 30
250 | 405|355 | 26 | 26 4251370 | 32 | 30 | 12 | 450 | 385 | 38 | 33
300 | 460|410 | 28 | 26 4851430 | 34 | 30 | 16 | 515|450 | 42 | 33
400 |580|525| 32 | 30 620 | 550 | 40 | 36 | 16 | 660|585 | 50 | 39

—

= x
R (0 | (|0 ||

alalaa =
@@N,\Doooooooooohﬂj

[mm]|[mm] | [mm]|[mm]| [
180 | 135 | 26 | 22
205 | 160 | 26 | 22
215170 | 28 | 22
250|200 | 30 | 26
295|240 | 34 | 30
345280 | 36 | 33
415|345 | 42 | 36
470400 | 46 | 36 | 12
530 | 460 | 52 | 36 | 16
670 | 585 | 60 | 42 | 16

[mm]|[mm]|[mm]|[mm]
165|125 | 20 | 18
185|145 | 22 | 18
200 1160 | 24 | 18
2351190 | 24 | 22
270 1220 | 26 | 26

—

_— |- -
> NN R|®|®®|om s F S

- ~
R |00 |0 o o | |7 |5

500 | 715|650 | 44 | 33 | 20 | 730|660 | 48 | 36 | 20 | 755|670 57 | 42 | 20 | 800 705 68 | 48 | 20
PN 100 PN 160 PN 16 - 160

DN D, | D, a d n D, | D, a d n D, f
[mm]|[mm]| [mm]|[mm]| [ks] |[mm]|[mm]| [mm]|[mm]| [ks] |[mm]|[mm]

50 195|145 | 28 | 26 | 4 | 195|145| 30 | 26 | 4 | 102

65 220|170 | 30 | 26 8 220|170 | 34 | 26 8 | 122

80 230180 | 32 | 26 8 | 230,180 | 36 | 26 8 | 138

100 | 265|210 | 36 | 30 8 | 265|210 | 40 | 30 8 (162"

125 | 315|250 | 40 | 33 8 | 315|250 | 44 | 33 8 | 188 | 2

150 [ 355|290 | 44 | 33 | 12 | 355|290 | 50 | 33 | 12 |218?

200 (430|360 | 52 | 36 | 12 | === | == | === | - | --- |285°

250 | 505|430 60 | 39 | 12| — | — | — | — | -— |345"

300 [585|500| 68 | 42 | 16 | === | === | === | == | - |410°

400 | 715/620| 78 | 48 | 16 | - | -~ | -— | - | --- |535°

500 [870|760| 94 | 56 | 20 | -~ | - | — | - | -— |615"

Y pro PN 16 ... 158 mm
2 proPN 16 ... 212 mm
% pro PN 16 ... 268 mm
pro PN 25 ... 278 mm
“ pro PN 16 ... 320 mm
pro PN 25 ... 335 mm
® pro PN 16 ... 378 mm
pro PN 25 ... 395 mm
® pro PN 16 ... 490 mm
pro PN 25 ... 505 mm
7 pro PN 16 ... 610 mm
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Redukéni stanice RS 502 v pfirubovém provedeni
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Schéma sestaveni uplného typového Cisla ventili RS 502

XXX X X[ XXX XXX X] XX [ [(XXXX)|/| XXX |-|(XX/IXX)
1. Ventil Redukéni stanice RS
2. Oznaceni typu Ventil pfimy s rozSifenym vystupem
a vstfikem vody do vystupniho potrubi 502
3. Typ ovladani Elektricky pohon E
Pneumaticky pohon P
Elektricky pohon Zepadyn ENC
Elektricky pohon Modact MTR EPD
Elektricky pohon Modact MTN Control EYA
Elektricky pohon Modact MTN EYB
El. pohon Modact MOP 52 030 EYE
El. pohon Modact MOP Control 52 030 EYF
El. pohon Modact MOP 52 031 EYG
El. pohon Modact MOP Control 52 031 EYH
Elektricky pohon Auma SA 07.1 EAA
Elektricky pohon Auma SA Ex 07.1 EAB
Elektricky pohon Auma SAR 07.1 EAC
Elektricky pohon Auma SAR Ex 07.1 EAD
Elektricky pohon Schiebel AB5 EZE
Elektricky pohon Schiebel exAB5 EZF
Elektricky pohon Schiebel rAB5 EZG
Elektricky pohon Schiebel exrAB5 EZH
Pneumaticky pohon Foxboro PB 502 PFB
Pneumaticky pohon Foxboro PB 700 PFC
Pneumaticky pohon Foxboro PO 1502 PFD
4. Pripojeni Pfiruba s hrubou tésnici liStou 1
Pfiruba s vykruzkem 2
PFiruba s hladkou tésnici liStou 3
Privafovaci provedeni 4
5. Materialové prov. télesa |Uhlikova ocel 1.0619 (-20 az 400°C) 1
(v zévorkéach jsou uvedeny Legovana ocel 1.7357 (-20 az 550°C) 7
rozsahy pracovnich teplot) Jiny material dle dohody 9
6. Druh ucpavky Grafit 5
7. Pocet stupfid redukce Jednostupriova 1
Dvoustupriova 2
8. Prutocna charakteristika |Linearni - Tfida netésnosti lll. L
Linearni - Tfida netésnosti V. D
Rovnoprocentni - Tfida netésnosti Ill. R
Rovnoprocentni - Tfida netésnosti V. Q
9. Pocet clon Max. 3 X
10. Jmenovity tlak PN PN vstup / vystup (XX XX)
11. Pracovni teplota °C Dle druhu média XXX
12. Jmenovita svétlost DN |DN - dle provedeni (XX XX)

Priklad objednavky: Redukéni stanice se vstiikem, DN 80/150, PN 160/100, s elektrickym pohonem Modact MTN Control,
material télesa litd uhlikova ocel, pfivafovaci provedeni, ucpavka Grafit, dvoustupfiova redukce tlaku,
jedna clona na vystupu, charakteristika linearni se oznaci: RS 502 EYA 4152 L1 (160/100)/400-(80/150).

Poznamka

PN a DN vystupniho hrdla, poc¢et stuprit redukce, pocet clon,
eventuelnéijiny typ ovladani je volen po dohodé s vyrobcem.

V objednavce je dale nutné uvést parametry vstfikovaci vody,
pripadné typ vstfikovaci hlavy (VH) podle katalogového listu
02-03.2 nebo vstfikovaci hlavy parni (VHP) podle katalogového
listu 02-03.3.
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Elektricky pohon Zepadyn 670
(Zepadyn 524 60)
ZPA Nova Paka

Technické parametry

Typ Zepadyn 670 XXX (Zepadyn 524 60.XXXX)
Oznaceni v typovém Cisle ventilu ENC

Napajeci napéti 230 V nebo 24 V

Frekvence 50 Hz

PFikon 40 VA

Rizeni 3 - bodové, 0-10V, 0(4) - 20 mA
Jmenovita sila 10000 N

Zdvih 16, 25 mm

Kryti IP 65 (typ 524 60 IP 54)
Maximalni teplota média dana pouZitou armaturou
Pripustna teplota okoli -25 az 55°C

PFipustna vihkost okoli 10 - 100 % s kondenzaci
Hmotnost 11 kg

Schéma zapojeni pohonu
Napéjeci napéti 230 V/50 Hz

T
| ‘ j MZ MO KPO 57 50
] i - 7 - = obr. g, b nedbo ¢
1 1 J J_\ j ‘E—\ i r\‘ [ uvecdené nife
S T
i P
1@ [eTmo] Iwlurlvel T2l [ Tv3) {arfeof22[31[30032]
T U
230V 501z | e 230V 50r7
v
NOU
230V 50Kz

Napajeci napéti 24 V/50 Hz

| Ll L TR E N N B RO
‘[9]1oi [iT2]3] 4] [is] Tig] [21]20]22]31]30]32] ‘ |
L
24v 50Hz | rlsin 24V 50Hz
26V 50kz
Provedeni:

s odporovym vysilatem

s kapacitnim vysilacem
polohy

v v

12V

12V

230V 50Hz

Provedeni s ovlada¢em polohy, napajeci napéti 230 V/50 Hz

T T T 2307 50z
N U 4-20mA
230V 50Hz
Provedeni s ovlada¢em polohy, napéajeci napéti 24 V/50 Hz

24Y 50Hz

24V 50Hz  4-20mA

s prevodnikem
4-20mA




Specifikace pohonu Zepadyn 670 (oznaceni platné od 1. 1. 2001)

Zepadyn 670 | X| X| X/
. . 230V (50/60 Hz) 1
Napajeci napéti AC 24V (50060 Hz) >
Jmenovita sila [kN] 10 4
. , 6,3 1
Rychlost prestaven 16 2
vystupni ¢asti
mm.min-' 25 3
32 4
Ovladani polohy 0-1V, 0-10 V, 0(4)-20 mA - bez R2 OP1
Signalizaéni spinace SO a SZ S1
1 odporovy vysila¢ 100Q2 R1
Doplitkové vybaveni 2vodporo’vé vysilace 100Q - bez OP1, I1 a C1 R2
Prevodnik 4 - 20 mA - bez R2 a C1 11
kapacitni vysilaé CPT1 -bez R2 a I1 C1
topny odpor T
Pfipojeni - rozte¢ 132, M20, spojka M10x1, M16x1,5 P3
Zakladni provedeni : tfibodové ovladani polohy, ru¢ni ovladani, momenové spina€e pro polohu O a Z, bez vysilace
a pfipojovacich elementu.
Specifikace pohonu Zepadyn 524 60 (ozna€eni platné do 31. 12. 2000)
Zepadyn 524 60. | X | X | X | X|/
Jmenovita silakN | 10 3 XXX
Napajeci napéti Rychlost prestaveni | 6.3 X0 XX
230 V/50 Hz vystupni &asti 16 X[1]X]|X
mm.min-' 25 X|2 x| x
Jmenovita silakN | 10 7IX| X[ X
Napajeci napéti Rychlost prestaveni | 6.3 X/ 0] XX
24 \V//50 Hz vystupni asti 16 X[ 1]X|X
mm.min-' 25 X2 xIx
Bez vysilace 0 X
. - Jednoduchy vysila¢ 100Q 11X
Provedeni vysilace Dvojity vysila& 2x100Q 2/x
Jiné (napf. vystupni signal 4 - 20 mA)" 9 X
Provedeni pfipojovacich rozmér( 1
s kapacitnim vysilatem CPT1/A C1
Provedeni s ovlada¢em polohy OP1
s prevodnikem 4-20 mA 1

*) pouze po dohodé jako zvlastni pozadavek

Rozméry pohonu Zepadyn

; T
( i
el 8 :
! 1
i !:
L 1 I
E \& T
POLOHA "0"
R o
3z
=
POLOHA “Z"
. [
o M10 x 1
;t M16 x 1.5
[T1_M20x1,5

132401
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Elektrické pohony Modact MTR
Regada

Technické parametry

Typ Modact MTR

Oznaceni v typovém Cisle ventilu EPD

Napajeci napéti 230V

Frekvence 50/60 Hz

Vykon 16 nebo 25 W

Rizeni 3 - bodové (ve spojeni s regulatorem NOTREP spojité)
Jmenovita sila 16, 25 kN

Zdvih 12,5 az 100 mm

Kryti IP 54 (na objednavku IP 65)

Maximalni teplota média

dana pouzitou armaturou

Pripustna teplota okoli -25 az 55°C
PFipustna vihkost okoli 90 % (tropické provedeni 100 % s kondenzaci)
Hmotnost 27 az 31 kg

Schéma zapojeni pohonu

32 -
£ 575
- 218 385 172
1Y V4 o
S . T g E} 2]
L'E 1
| ]
o o ' 3,
' E " [
I ,_1.1 - Detail spojky
926 < L 5 ,
150 :
M20x1,5°
— < M16x1,5"
sloupky | S éfgﬁ‘é%\r%’m pfifazeni > - M16x1.5
k ventilim
verze A | B|C
P-1045a/H| 130 | 400 | 729 RS 502 DN 150/XXX “ RS 502, DN 150/XXX
P-1045a/E| 74 | 344 | 673 |RS 502 DN 50/XXX + 250/XXX # RS 502, DN 50/XXX + 250/XXX
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Specifikace pohonu Modact MTR

Elektricky servomotor pfimo¢ary MTR 52 420. XXX X|X
Prostfedi mirné az horké s teplotami (-25 °C to +50 °C)
Elektrické pfipojeni Napajeci napéti Schéma zapojeni
Na svorkovnici
Na konektor 230 VAC 7296
‘x Vypinaci Jmenovita ovl. Pracovni ovl. Elektromotor
Proveden Sroubu sila 1 rychlost rychlost Vykon | Otadky | Proud
« | 16000/32-G| 10.0-16.0 kN 32 mm/min. 38-32mm/min. | 16 W | 1150 | 0.31A E
=>
o
5 125 000/32-G| 10.0 - 25.0 kN 32 mm/min. 38 - 32 mm/min. G
2 16 000/50-G| 10.0 - 16.0 kN 50 mm/min. 60 - 50 mm/min. 25W | 1250 | 041A H
Provedeni ovladaci desky Pracovni zdvih Schéma zapojeni
16 mm B
Elektromechanicka - bez 25 mm 2298 C
mistniho ovladani 40 mm E
63 mm F
Vysila¢ polohy PFipojeni Vystup Schéma zapojeni
Bez vysilace — — — A
Jednoduchy 1x100 O Z5a B
od , Dvojity . 2x100 Q Z6a C
porovy Jednoduchy 1x2000 Q Z5a F
Dvojity 2x2000 Q Z6a P
Bez zdroje . Z10a S
Se zdrojem 2-vodic 4-20mA Z269a Q
Bez zdroje Z257a T
Elektronicky Se zdrojem 0-20mA Z260a U
proudovy Bez zdroje . Z257a v
Se zdrojem 3-vodic 4-20mA Z260a W
Bez zdroje Z257a Y
Se zdrojem 0-5mA Z260a Z
Kapacitni Bez Zdroje ~ - B Z10a |
CPT Se zdrojem 2-vodi¢ 4-20mA 7269a J
Mechanické Pfipojovaci . , Zavit Rozmérovy
piipojeni vyaka / zdvih Rozte¢ sloupkd tahla nacrt
P-1045a/E
Sloupky 74/100 150/ — M20x1.5, M16x1.5 P-1045a/H
RozSifené vybaveni Schéma zapojeni
Bez doplfikového vybaveni; nastavena maximaini vypinaci sila z rozsahu 01
A | 2 pfidavné polohové spinace S5, S6 Z298 0[2
B | Nastaveni vypinaci sily na pozadovanou hodnotu 03

Dovolené kombinace a kéd vyhotoveni: A+B = 07

Poznamky:

1) Vypinaci silu z daného rozsahu uvedte v objednavce. Pokud nebude uvedena, nastavuje se na maximalni hodnotu

prislusného rozsahu. U zakaznika nelze prenastavit.

2) Maximalni zatézovaci sila je rovna:

- 0.8 nasobku max. vypinaci sily pro rezim provozu S2-10 min., resp. S4-25%, 6 - 90 cykl / hod
- 0.6 nasobku max. vypinaci sily pro rezim provozu S4-25%, 90 - 1200 cykld / hod
3) Zavit ve spojce specifikujte v objednavce.
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Schéma zapojeni pohonu Modact MTR

ar

St Ss2 S3

E3 2% b & o+ & v &
S4 S6
n

53
i 5

X3¢ [8]

Z100

83
eLI73n

X¢ (8182 B
i +f fowol 1
R 24VDC R
Poznamky:

1. Pfi svorkovnicovém Erovedeni servopohonu, svorka 1/60 ve schématu zapojeni Z269a a Z260a
e vyvedena na svorku €. 1 ] ] )

2. Propojka X3:6-X:7 a X3:2-X:8 ve schématu zapojeni Z296 pfi svorkovnicovem
pfipojeni neni na ES z vyroby (nutné pfepojeni zakaznikem).

Legenda:

Z5a zapojeni jednoduchého odporového vysilace polohy

Z6a zapojeni dvojitého odporového vysilace polohy

Z10a zapojeni el. polohového vysilace proudového, resp. kapacitniho vysilace - 2-vodi¢ bez zdroje

Z257b zapojeni el. polohového vysilace proudového - 3-vodi¢ bez zdroje

Z260a zapojeni el. polohového vysilace proudového - 3-vodi¢ se zdrojem

Z269a zapojeni el. polohového vysilace proudového, resp. kapacitniho vysilace - 2-vodi¢ se zdrojem
7296 zapojeni elektromotoru

7298 zapojeni silovych a polohovych spinacu a vyhfivaciho odporu
B1 odporovy vysilag¢ jednoduchy

B2 odporovy vysilag dvojity

B3 kapacitni vysilag, resp. elektronicky polohovy vysila¢
S1 silovy spinac "otevieno"

S2 silovy spinac¢ "zavieno"

S3 polohovy spinac “otevieno"”

S4 polohovy spinac “zavieno"

S5 pfidavny polohovy spina¢ “otevieno"

S6 pridavny polohovy spina¢ “zavieno”

M elektromotor

C kondenzator

Y brzda elektromotoru

E1 vyhFivaci odpor

X svorkovnice

X3 svorkovnice elektromotoru

/U vstupni (vystupni) proudové (napétové) signaly

R srazeci odpor

R, zatéZovaci odpor
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Elektrické pohony Modact MTN
a Modact MTN Control
ZPA Pecky

Technické parametry

Typ Modact MTN Control Modact MTN
Oznaceni v typovém Cisle ventilu EYA EYB
Napajeci napéti 3x230V/400V (3x220V/380V)
Frekvence 50 Hz

Vykon viz specifikacni tabulka
Rizeni 3 - bodové nebo spojité
Jmenovita sila 15000 a 25000 N

Zdvih 10 az 100 mm

Kryti IP 55

Maximalni teplota média dana pouzitou armaturou
Pripustna teplota okoli -25 az 55°C

PFipustna vlhkost okoli

10 - 100 % s kondenzaci

Hmotnost

45 kg

Schéma zapojeni pohonu Modact MTN

- Provedeni - svorkovnice

Vysila¢ polohy : odporovy 2x100 Q nebo neni osazen

BQ1 BQ2 S0t $02 SQ3 SQ5 SQ4 SQ6
(V1) (v2) (M0) (M2) (PO) (PZ) (SO) (SZ)

EEEREED

S5Q1 SQ2 SQ3 SQ5 SQ4 SQ8

Pripojovaci rozméry - rozpis doplnkového typového Cisla 52 442

il

(MO)(MZ) (PO) (PZ) (SO) (SZ) EM CPTI "0"'W 07"

Vysila¢ polohy : kapacitni CPT 1 1/A4 - 20 mA

elektromotor

Schéma zapojeni pohonu Modact MTN Control

S proudovym vysilaéem, zabudovanou stykacovou kombinaci, brzdou BAM a regulatorem polohy.

SQ1 SG2 SQ3 SQ5 SQ4 SQ6
(M0) (MZ) (PO) (PZ) (SO) (SZ) EH D M'0""Z'B

CPT1

SA1 SA2

P allin /u ol I'l nnr
i I/:l[:l I’:‘I 141[:4 ‘I/: ’_mlll!:l'_zl!:]“ P
1 i aeils
[ R RRRRERERER] [N 11
ovladaci skfin vnéjsi ochranna svorka mistni ovladani
SQ1(MO) momentovy vypina¢ pro smér "otevira"
SQ2(MZ) momentovy vypinac€ pro smeér"zavira"
SQ3(PO) polohovy vypinag pro smér "otevira"
SQ5(PZ) polohovy vypina¢ prosmér"zavira"
SQ4(SO) signaliza¢nivypinac pro smér "otevira"
SQ6(SZ) signalizacnivypinac pro smér"zavira"
EH topné ¢lanky 2x TR 551 10k/A
Ciﬂ kapacitni vysila¢ polohy CPT1/A 4 - 20
m
BAM-001  dynamicka brzda
KO stykac pro smér "otevira"
KZ styka€ pro smér "zavira"
F tepelnérelé
SA1 prepinac ovladani "mistni - dalkoveé"
SA2 prepinac "otevira - zavira"
BQ1,BQ2 vysila¢ polohy2x 100 Q
ZP2.RE elektronicky regulator polohy

-°| poloha

Ei i E” —| zavieno
s b Zavit ve spojce

Rozte€ sloupkll | B 150 . Typové Cislo

Poloha b| 74 Provedeni zakladni |dopliikové RS 502

"zavieno" g| 130 Bb2II 52442 | XMXX DN 40 = 100
| IM20x1,5  Bg2l 52 442 | XRXX DN 125 + 250
Il M 16x1,5
I ™M 10x1

-14-



/\

Specifikace pohonli Modact MTN a Modact MTN Control

Zakladni vybava :

2 momentové vypinae MO, MZ

2 polohové vypinace PO, PZ
2 polohové signalizaéni vypinace SO, SZ

1 vysilag polohy - odpor. 2x100 W nebo kapacit. CPT1/A
2 topné ¢lanky
1 tfifazovy asynchronni motor

Zakladni technické parametry :

Rozsah 73b&ma Rychlost Zavih Elektromotor Hmotnost Typové Cislo
Ty V';,g?:i}lf E;\J sila kN p;?;f‘n:?nr?! mm Vmon O1t/ar1ncll:1y In (?OW % hlinik | litina | zakladni |dopliikové
50 180 900 0.67 25 XX0X
80 180 900 0.67 25 XX1X
MT 15 | 11,56-15 17 125 10-100 | 250 1380 | 0.77 3.4 33 45 XX3X
36 120 660 0.67 2.2 XX2X
27 120 660 0.67 22 XXAX
50 180 900 0.67 25 52442 XX4X
80 180 900 0.67 25 XX5X
MT 25 15 -25 32,5 125 10-100 | 250 1380 | 0.77 3.4 33 45 XX6X
36 120 660 0.67 2.2 XX7X
27 120 660 0.67 2.2 XX8X
Provedeni, elektrické pfipojeni :
se svorkovnici B6XXX
s konektorem KBSN (pouze provedeni Modact MTN) 7XXX
. kapacitni vysila¢ CPT 1/A 4 - 20 mA XXX0
Vysil Modact MTN
ystiace pro Vlodac odporovy vysila¢ 2 x 100 Q XXX2
+ . C . s odpor. vysilagem s kapacitnim
Doplrikova elektricka vyzbroj 25100 Q vysilaéem CPT 1/A
. s mistnim ovl. - provedeni se svorkovnici XXX3 XXX1
Provedeni Modact MTN s deblokovacim ovl. - provedeni s konektorem KBNS XXX3 XXX1
b istnih bez brzdy BAM a regulatoru polohy XXX4 XXXA
i eozvg('jsagg °l's brzdou BAM, bez regulatoru polohy XXX5 XXXB
Provedeni Modact MTN Control s brzdou BAM a s regulatorem polohy XXXC
(se zabudovanou stykacovou B
kombinaci) st bez brzdy BAM a regulatoru polohy XXX7 XXXD
Osvgésagén% s brzdou BAM, bez regulatoru polohy XXX8 XXXE
s brzdou BAM a s regulatorem polohy XXXF

Poznamka : Pozaduje-li se provedeni s blikacem, uvede se tento pozadavek slovné - provedeni s blikacem.

Rozméry pohonu Modact MTN Rozméry pohonu Modact MTN Control

3vnooky pis 5 o
g 8 ==
8 [ b a 30
f | AL b 74
_ [ o
| 3 o g 130
2|8 -
= c(a) 308
{_WNES ANNA OFhranné 'éér;uhy odsn;‘anit k9 d (b) 352
az
o 22 pomontdatervopotens / Feepat e(@ | 615
MAX.560 3 VIVOOKY P16 f (b) 659
. I MAX,580
MAX.325 N 235 MISTNI OvLADAC T Vs wisnd ch (g) 715
1 WNEJS( OCHRANNA \ _— / o N
SVORKA 3!
&
5 b B,
3
| £ =]
I
l gk | 3|%
g © ’ ¢
g | | TE |
2 c) i ,-.
== = . 2
b l w3 2 l , @ =3 Detail spojky
T k2 2 s
8 | | g ﬁ—‘
R ®) & ) |
=1 [ =1 | M20xts |
) M20 926 -l-' F) Mo e26 [T 7Y WIEx1,5 1t
' M10x1_Ill - POUZE PO DOHODE S VYROBCEM
) B

-15-



/\

EYE, EYF
EYG, EYH

Elektrické pohony Modact MOP
a Modact MOP Control
ZPA Pecky

Technické parametry

Typ 52 030 MOP 52 030 MOP Control 520 31 MOP 52 031 MOP Control
Oznaceni v typovém Cisle ventilu EYE EYF EYG EYH
Napajeci napéti 3x 230/400 V

Frekvence 50 Hz

Vykon viz specifika¢ni tabulka

Rizeni 3 - bodové nebo spojité

Jmenovita sila 20 Nm

Zdvih dany zdvihem ventilu

Kryti IP 67

Maximalni teplota média

dana pouzitou armaturou

PFipustna teplota okoli

dle CSN 33 2000-3, tfidy

AA7,AB7,AC1, AD5, AE5, AF2, AG2, AH2, Ak2, AL2, AM2, AN2, AP3, BA4, BC3

Pracovni rezim

zatizeni S2 dle CSN EN 60 034-1

Hmotnost 23 - 36 kg 33 -59 kg
Rozmeéry pohonu
ROZMEROVY NACRTEK SERVOMOTORU MODACT MOP ROZMEROVY NACRTEK SERVOMOTORU MODACT MOP
52 030 a 52 031 PROVEDEN]| SE SVORKOVNICI 52 030 a 52 031 PROVEDENI S KONEKTOREM
NEPRUCHODNE (PRORAZECI) OTVORY . NEPRUCHODNE (PRORAZECI) OTVORY H 1x kabelova
o oo ik 100,12152 ks
;/g‘\f/i(:)daﬁ?MﬁzxLszsah 11-21mm ::z::fa;;{‘j;/mogm E‘py"ﬂga‘) E ‘1"51;';0 V'ém i)
P
\{T\ i @@ i < \\%\ - LT <
[ @( ’ — H 1x P16
l \‘\\\Q - % | ‘ \V | E
| @ =1 5 S| ‘@E
l 1 ' = ,Ji}
1x KABEL.VYVODKA 1;;::?;}?2\'/"?"[)“ \
umotord 0s.vysky 71,80,90-M25x1,5 MISTNI OVLADANI . o o VNEJST OCHRANNA
rozsah 9-16mm 1x KABEL.VYVODKA MISTNI OVLADANI
VNEJS| OCHRANNA SVORKA umotort os.vjsky 71.80,90-M25x1.5 SVORKA
[JolT tollalRy
we=ll
) (@0 N ) )
LT e °
2 i
o = : T
E ‘ F 1
G
E F
G
Typové Typové
oznadeni A/BICID|E|F|G|/H|J|K]|L ozhadeni A|/B|/C|D|E|F|G|H|J]|K]|L
52 030 305|190 |300| 78 | 334228562 |160| 99 | 120|300 52 030 305| 90 |300| 78 334 |258|592|160| 99 | 120|325
52 031 3761201328 | 92 |436|228 664|200 - |144|328 52 031 3761120/328| 92 |436 | 258|694 | 200 144|350
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ROZMEROVY NACRTEK SERVOMOTORU MODACT MOP CONTROL

4xP16

808

i

SVORKA

52 030 a 52 031

NEPRUCHODNE (PRORAZECI) OTVORY

MISTNI OVLADANI

u motortl os.vy3ky 100,112,132
vyvodka M31,5 rozsah 13-20mm
(pfibal)

1x KABEL.VYVODKA
' . umotori 0s.vjsky 71.80.90-M251,5
VNEJSI OCHRANNA rozsah 9-16mm

E

Typové | A B cID|E|F|G H|J|K|IL
oznaceni

52030  |305| 90 |300 78 |334 258 592|160 | 99 | 120|325
52031  |376|120]328] 92 1436|258 694200 - | 144|328

Specifikace pohonu Modact MOP

XX XXX XXX X
Pfipojovaci Na svorkovnici 5
rc?zr{wéry TvarA Na konektor F
Mistni ovladani, ukazatel polohy
. ., Bez mistniho ovladani, bez ukazatele polohy 1
Vysilac odporovy nebo Mistni ovladani 4
provedeni bez vysilace
Mistni ovladani pro servopohony Modact MOP Control 7
. . Bez mistniho ovladani, bez ukazatele polohy B
Vysila¢ proudovy PSP
CPT 1/A Mistni ovladani E
Mistni ovladani pro servopohony Modact MOP Control H
c
Moment g2 € _ Elektromotor
o .
Z i P c = . s
Vlypinaci| Zabérny | & ,g o Vykon | Otacky ( 406\/) /1,
(Nm) (Nm) | (1/min.) (ot) (kW) | (1/min.) (A) (-)

MOP 40/70 - 7 70 7 0,05 650 0,42 1,6 J
MOP 40/65 - 9 65 9 0,06 830 0,34 2,0 0
MOP 40/55 - 15 55 15 0,09 870 0,47 2,0 1
MOP 40/75 - 25 20-40 75 25 0,18 1350 0,56 3,0 2
MOP 40/65 - 40 65 40 0,25 1350 0,76 3,0 3
MOP 40/50 - 50 50 50 0,25 2830 0,68 4,0 52 030 4
MOP 40/60 - 80 60 80 0,37 2740 1,00 3,5 5
MOP 80/135 - 7 135 7 0,09 630 0,36 2,2 K
MOP 80/140 - 9 40-80 140 9 0,12 890 0,60 25 6
MOP 80/135 - 15 135 15 2250 | 0,18 835 0,62 23 7
MOP 80/105 - 25 105 25 0,25 1350 0,76 3,0 8
MOP 100/130 - 9 130 9 0,12 890 0,60 25 0
MOP 100/130 - 15 130 15 0,25 850 0,78 2,7 1
MOP 100/150 - 25 150 25 0,37 920 1,20 3.1 2
MOP 100/170-40 | 3100 170 40 0,55 1395 1,45 3,9 52 031 3
MOP 100/150 - 63 150 63 0,75 1395 1,86 4,0 4
MOP 100/200 - 80 200 80 1,1 2845 2,40 6,1 E
MOP 100/150 - 100 150 100 1,1 1410 2,65 4,3 5
MOP 100/150 - 145 150 145 1,5 2860 3,30 55 F

pokracovani tabulky na dal$i strané
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pokracovani tabulky Specifikace pohonu Modact MOP z predchozi strany

XX XXX X[ X[X[X

Signalizace, vysila€ polohy, blika¢
- Bez signalizace, vysilace polohy a blikace 0
S o Vysila¢ polohy 1
5O | Signaliza¢ni vypinate 2
;‘% Signaliza¢ni vypinace a vysila¢ polohy 3
3g Blika¢ 4
N § Vysila¢ polohy, blika¢ 5
g Signaliza¢ni vypinace a blika¢ 6
Signaliza¢ni vypinace, vysila¢ polohy a blika¢ 7

Signalizace, vysila¢ polohy, blika¢
Vysila¢ polohy A
Kompletni vybaveni Signalizacni vypinace a vysila¢ polohy B
Sch P-0781 Vysila¢ polohy, blika¢ C
° Signaliza¢ni vypinace, vysilac polohy a blika¢ D
g Bez signalizace, vysilace polohy a blikace E
O Vysila¢ polohy F
% Signalizaéni vypinace G
§ Bez regulatoru polohy Slgnavllzacnl vypinace a vysila¢ polohy H
@ Blikac |
é Vysilag polohy, blika& J
- Signaliza¢ni vypinace a blika¢ K
§ Signalizaéni vypinade, vysila& polohy a blikaé L
3 Bez signalizace, vysilace polohy a blikace M
o Vysila¢ polohy N
o Signalizaéni vypinage 0
5 Bez regulatoru polohy Signaliza¢ni vypinace a vysilac polohy P
c a brzdy BAM Blikac R
Vysila¢ polohy, blika¢ S
Signaliza¢ni vypinace a blika¢ T
Signaliza¢ni vypinace, vysilac polohy a blika¢ U

Zde se uvadi pismeno, jednotné pro vSechna provedeni
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EAA, EAB
EAC, EAD

Elektrické pohony SA 07.1,
SA Ex 07.1, SAR 07.1, SAR Ex 07.1

Auma
Technické parametry
Typ SA07.1 SAEx 07.1 SAR 07.1 SAR Ex 07.1
Oznaceni v typovém Cisle ventilu EAA EAB EAC EAD

Napajeci napéti

380 nebo 400 V

Frekvence 50 Hz
Vykon viz specifika¢ni tabulka
Rizeni 3 - bodové nebo signalem 4 - 20 mA
Jmenovita sila 20 Nm ~ 10 kN; 25 Nm ~ 12,5 kN; 30 Nm ~ 15 kN
Zdvih dany zdvihem ventilu 16, 25, 40, 63 mm
Kryti IP 67
Maximalni teplota média dana pouzitou armaturou
Pfipustna teplota okoli 25a780°C | -25az40°C | -25az60°C | -25az40°C
Pfipustna vihkost okoli 100 %
Hmotnost 20 kg
Specifikace pohoni Auma
SA | XXX | 071

Typ SA

regulaéni R
Funkce ON - OFF
Provedeni norrpalrll -

nevybusné Ex
Vykonova fada pohonu 07.1

Tvar pfipojeni A (zavit TR 16x4 LH, pfiruba FO7 pro RV 501 DN 15+100; zévit TR 20x4 LH, pfiruba F10 pro RV 501 DN 150)
SA07.1 | SAR 07.1
SAEX 07 1SARESO SA07.1 SAEXx 07.1 SAR 07.1 SAR Ex 07.1
4 = = 0,025 0,025 0,025 0,025
S | 56 | 2 = 0,025 0,025 0,025 0,025
k] 8 g 5 0,045 0,045 0,045 0,045
S | 11 | g |1030 1530 g 0,045 0,045 0,045 0,045
2 | 16 | 5 | Nm | Nm | g 0,09 0,09 0,09 0,09
- [ 22 | = > 0,09 0,09 0,09 0,09
32 0,18 0,18 0,18 0,18
45 0,18 0,18 0,18 0,18
PrisluSenstvi

2 mikrospinate TANDEM

PFevodovka pro signalizaci polohy

Mechanicky ukazatel polohy

Potenciometr 1x200 Q

Elektronicky vysila¢ RWG (v€etné potenciometru), 4 - 20 mA, 2-vodi¢

Elektronicky vysilaé RWG (v€etné potenciometru), 4 - 20 mA, 3/4-vodi¢

Indukéni vysila€ polohy IWG, 4 - 20 mA

AUMATIC - pro spojitou regulaci (specifikace vybavy dle katalogu vyrobce)

DalSi prislusenstvi dle katalogu vyrobce pohon(.
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Rozméry pohonli Auma

Normalni provedeni Provedeni Ex

240

5
-
i
y

E

265 187 47

62
62

237
237

Provedeni AUMATIC Tvar pfipojeni A, pfiruba F07, (F10)

28 (11 30)

|
7L BN

5

340

20 (22)

40
3
3

d

; \—'/ 55 (1170)
—_— ) e L ey

Pfipojovaci tfmen

8

@140

78

4 {1

82

237

272 (412)

110 (160)

Hodnoty v zavorkach plati pro RS 502 DN 150/XXX
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Elektrické pohony ...AB5

Schiebel
Technické parametry
Typ AB5 exAB5 rAB5 exrAB5
Oznaceni v typovém Cisle ventilu EZE EZF EZG EZH
Napajeci napéti 400/230V; 230V 400/230V 400/230V; 230 V 400/230V
Frekvence 50 Hz
Vykon viz specifikacni tabulka
Rizeni 3 - bodové nebo signalem 4 - 20 mA
Jmenovita sila 20 Nm ~ 10 kN; 30 Nm ~ 15 kN
Zdvih dany zdvihem ventilu 16, 25, 40, 63 mm
Kryti IP 66 \ IP 65 \ IP 66 \ IP 65
Maximalni teplota média dana pouzitou armaturou
Pfipustna teplota okoli 25a780°C | -20az40°C | -25az80°C | -20az40°C
PFipustna vihkost okoli 90 % (tropické provedeni 100 % s kondenzaci)
Hmotnost 16 kg \ 12 kg \ 16 - 18 kg \ 16 kg

Specifikace pohon

XX|X|AB5|A| X [+ XXX
Provedeni nevybusné ex
normalni
regulaéni r
Funkce ON - OFF
Vykonova fada pohonu AB5
Tvar pfipojeni (zavit TR 16x4 LH, pfiruba F07, zavit TR 20x4 LH, pfiruba F10) A
AB5 | rAB5 AB5 rAB5 exAB5 | exrAB5
exAB5 exrAB5 400/230V| 230V |400/230V| 230V |400/230V/400/230V
- 2,5 = = 0,09 | 0,09 | 0,09 | 0,09 | 0,09 | 0,09 25
S 5 2 = 0,12 | 0,12 | 0,12 | 0,12 | 0,12 | 0,12 5
s | 75 | g 5 1009|012 009 009 | 009 | 0,09 7,5
s 10 g | 1060|1030, £ | 012 | 0,25 | 0,172 | 0,12 | 0,18 | 0,18 10
2 | 15 g | Nm | Nm 5 [018]025 018 018018/ 0,18 15
20 = = 0,18 | 0,55 | 0,18 | 0,18 | 0,37 | 0,37 20
30 0,37 | 0,75 | 0,37 | 0,37 | 0,37 | 0,37 30
40 0,37 | 1,10 | 0,37 | 0,37 | 0,37 | 0,37 40
Potenciometr 1x1000 Q F
T . Dvojity potenciometr FF
PrisluSenstvi Elektronicky vysilac 4 - 20 mA ESM21
Regulator polohy ACTUMATIC R CMR
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Rozméry pohon ...AB5

Pohon ...AB5
S T T
[@)]
[ap]
N
|
|
Al
©
Al
x
©
=
=
185

Tvar pfipojeni A

N SN
NNE=SSNN
0,15
8 10+%1% g
- Jv
f /f |25k
4xM10 e od ]
o 2102
45 2125
max @26

Hodnoty v zavorkach plati pro RS 502 DN 150/XXX

185 max. 298

235
220

max.3143

Pfipojovaci tfmen

272 (412)

110 (160)
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PFB
PFC
PFD

Pneumatické pohony

«>,
e Foxboro
Technické parametry
Typ PB 502 PB 700 PO 1502
Oznaceni v typovém Cisle ventilu PFB PFC PFD
Napajeci tlak 0,6 Mpa max_,
Funkce pfima \ nepfima \ pfima \ nepfima \ pfima \ nepfima
Rizeni pneumaticky signal 20 - 100 kPa
proudovy signal 0(4) - 20 mA
Jmenovita sila dle nastaveni pruzin
Jmenovity zdvih 40 mm \ 20 a 40 mm \ 80 mm
Kryti IP 54
Maximalni teplota média dana pouzitou armaturou
Pripustna teplota okoli -40 az 80°C
Pripustna vihkost okoli 95 %

Hmotnost

viz. rozmérova tabulka

Prislusenstvi

Elektropneumaticky pozicioner (analogovy)
typ SRI 990

Zafizeni s elektrickym vstupem 4 az 20 mA a pfimym
vystupem ovladaného vzduchu do pohonu. Nastavuje se
pomoci pfepinacli a potenciometru.

Elektropneumaticky pozicioner (inteligentni)
typ SRD 991

Zarizeni s elektrickym vstupem 4 az 20 mA a pfimym
vystupem ovladaného vzduchu do pohonu. Nastavuje se
pomoci PC a zvlastniho software,

komunikace HART, Fieldbus Foundation, PROFIBUS.

Elektropneumaticky pozicioner (digitalni)
typ SRD 991 - D

Zafizeni s elektrickym vstupem 4 az 20 mA a pfimym
vystupem ovladaného vzduchu do pohonu. Nastavuje se
pomoci tlacitek, zobrazeni LED diodami, pfipadné na displeji.

Pneumaticky pozicioner typ SRP 981

Zafizeni s pneumatickym vstupem 20 - 100 kPa pro Fizeni
pohond pneumatickym signalem

Signaliza¢ni spinace typ SGE 985

Nastavitelné spinace koncovych poloh

Redukeni stanice typ A 3420

Redukuje tlak ovladaciho vzduchu na pozZadovanou hodnotu

Elektropneumaticky pozicioner typ SRI 986

Analogovy pozicioner se vstupem 4(0) - 20 mA

Pracovni podminky

Pneumatické pohony FOXBORO jsou schopné provozu pfi
extrémné vysokych teplotach okoli a maji dobrou odolnost
proti razovemu zatizeni. Vynikaji dobrou odolnosti proti
vibracim, v provoze dosahly zivotnosti pfes 10° cyklld. Je
mozné je dodat jak s pfimou tak s nepfimou funkci, eventualné
s blokaci polohy pfi vypadku napajeciho vzduchu. K pohonu
Ize dodat celou Fadu prislusenstvi.

Pfima a neprima funkce pohonu

Pfima funkce je takové provedeni pohonu, u kterého pfi
vypadku ovladaciho vzduchu dojde k zasunuti tahla do
modulu pohonu (u ventilu dojde k jeho otevieni).

U nepfimé funkce pneumatického pohonu dochazi pfi vypad-
ku ovladaciho vzduchu k vysunuti tahla z pohonu (k zavieni
ventilu).
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Rozméry a hmotnosti pohonti Foxboro

Hmotnost [kg]
Typ Pohon Ru¢ni kolo Pohon | Pohon s RK
A B C G H J T D, E
[mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] [mm] [mm]
PB 502 352 82 460 | M10x1 40 140 20 250 745 29 38
65 545 20 105 16 870
PB 700 405 82 550 M16x1.5 20 140 20 350 875 40 58
PB 1502 | 550 150 750 |M20x1.5] 80 160 -—- --- 148 -
Pozn.: Chybéjici idaje upfesni vyrobce.
Schéma sestaveni typového €isla pohont Foxboro
PX XXXX | X| XX | X|X| X
Typ pohonu PB 502
PB 700
PO 1502
Barva bila B
Rozsah pruzin [bar] 2,0-3,5 FS
2,0-4,38 FY
1,8-27 JC
1,5-3,8 VI
1,6 2,7 VC
Ruéni kolo bez kola (0]
téZké kolo ¥ H
Funkce pfima A
nepfima Z
Zdvih [mm] 20 A
40 B
60 C
80 D
Zdvih Rozsah Nastaveni Napajeci tlak
DN Typ pohonu Funkce pohonu [mm] pruziny [bar] pruziny [bar] min. [bar]
50, 65 PB 700 BVIxZB zaviraci NC 40 1,5-3,8 2,36 -3,8 53
PB 700 BVIXAB oteviraci NO 40 1,5-3,8 1,5-2,93 53
80,100, PB 700 BVIxZC zaviraci NC 60 1,5-3,8 2,26-3,8 53
125 PB 700 BVIXAC | oteviraci NO 60 1,5-338 1,5-3,03 5,3
150 PO 1502 BFSOzZD| zaviraci NC 80 2-35 23-35 5
PO 1502 BFSOAD|  oteviraci NO 80 2-35 2-3,18 5

" pouze pro pohony PB 502 a PB 700
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Rozméry pohonti Foxboro

PB 502, PB 700

#Ds

ki

@A

PO 1502
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| | (ousirez eyojod)
ITHI

N

*A
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Maximalni dovolené pracovni pretlaky [MPa]

Material PN Teplota [°C ]

100 150 200 250 300 350 400 450 500 550
Uhlikova ocel 16| 136 | 127 | 114 | 1.04 | 094 | 0.88 | 0.84
1.0619 25| 213 | 198 | 1.78 | 162 | 147 | 1.37 | 1.32

40 | 3.41 317 | 284 | 260 | 235 | 219 | 211 - --- -
63| 537 | 499 | 448 | 4.09 3.71 | 345 | 3.33 --- --- ---
100 8.53 | 7.92 7.1 6.50 | 589 | 548 | 528 - - -—

160| 13.6 12.7 1.4 104 | 9.40 | 8.80 | 8.40 -
Legovana ocel 16 | 1.63 1.58 149 | 143 | 133 | 1.283 | 1.15 1.07
1.7357 25| 254 | 248 | 233 | 223 | 2.08 | 1.93 | 1.80 1.67 | 1.39 | 0.55
40 | 407 | 396 | 3.74 | 3.57 | 333 | 3.09 | 289 | 267 | 223 | 0.88
63 | 6.41 624 | 588 | 563 | 524 | 486 | 455 | 420 | 3.51 1.39
100| 10.17 | 990 | 934 | 893 | 832 | 7.71 | 7.22 | 6.67 | 557 | 2.21
160| 16.3 15.8 149 | 143 | 133 | 123 1.5 10.7 | 8.90 | 3.50

Poznamky :

A.P.O. - ELMOS v.o.s., Prazska 90, 509 01 Nova Paka, Tel.: +420 493 504 261, Fax: +420 493 504 257, E-mail: apo@apoelmos.cz, Internet: www.apoelmos.cz
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