Servomotor elektricky pakovy do 35 Nm

APCGLMOS

ZEPAROT

Pouziti

Servomotory jsou uréeny k prestavovani ovlddacich organd
(napf. sméSovacich ventild s otoénym pohybem, kulovych
ventild, bezpfirubovych uzaviracich klapek, klapek
vzduchotechnickych zafizeni a pod.), pro které jsou svymi
vlastnostmi vhodné.

Servomotory Ize pouZit jako vybrané zafizeni bezpec¢nostni
tfidy 2 a 3 ve smyslu vyhlasky ¢. 132/2008 Sb. o systému
jakosti pri provadéni a zajistovani ¢innosti souvisejicich

s vyuzivanim jaderné energie a radiacnich ¢innosti

a o zabezpecovani jakosti vybranych zarizeni s ohledem
na jejich zarazeni do bezpecnostnich tfid.

Vyhody

moznosti volby jmenovitého momentu a prestavné doby
mozZnost rdizného fizeni

moznost rizného vystupniho signalu

signalizace

ruéni ovladani bez rozpojeni spojky mezi armaturou
a servomotorem

mozZnost namontovat na vystupni hiidel rizné dily
a spojky pro ovladana zafizeni

moznost odpojeni a signalizace poruchy pfi prekroceni
jmenovitého momentu

Technické parametry

Teplota okolniho prostredi

-25 az +55°C

Jmenovity moment [Nm] 6 az 35
I?Festavné doba 15 az 90 s/90°
Rizeni tribodové

Vystupni signal

Druh napéjeci sité

4 az 20 mA; 0 az 20 mA
0az10V;0az 1V
odporovy 100 Q

4 az 20 mA do smycky

s prevodnikem

1/N/PE AC 230V / 50 Hz
popf. AC 24 V / 50 Hz

Prikon [VA] max. 10
Kryti IP 65
Hmotnost cca 3 kg

Certifikace

prohldseni o shodé ¢.: ES-674000

pfipojeni P2 - dhelnik, 2 klouby

674

pfipojeni P3 - nosnik pro KOMEXTERM AO

A.P.O. - ELMOS v.o.s., Prazska 90, 509 01 Nova Paka, Tel.: +420 493 504 261, Fax: +420 493 504 257, E-mail: apo@apoelmos.cz, Internet: www.apoelmos.cz



Servomotor elektricky pakovy do 35 Nm
ZEPAROT

674

78
440.1

@‘éx\ﬁ
L]
T 4 NP
| T [

i 6+0.05
2|
o~ -~

116

130

86
66

178.5

| 000

(]

©
©
©

55.5

15

062 ==
o]

pfipojeni P4 - s piirubou pro kulovy kohout pfipojeni P51 - kulovy kohout GIACOMINI <DN32
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pfipojeni P52 - kulovy kohout GIACOMINI >DN32 pfipojeni P7x - uzaviraci klapky
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Schéma pripojeni
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AC 230V 50Hz

tfibodové fizeni - 230 V, 50 Hz

AC 24V 50Hz 12v 12v
AC 24V 50Hz
tfibodové fizeni - 24 V, 50 Hz
KPO koncovy polohovy vypinaé pro polohu servomotoru O
KPZ koncovy polohovy vypina¢ pro polohu servomotoru Z
SO signaliza¢ni vypina¢ pro polohu servomotoru O
Sz signaliza¢ni vypina¢ pro polohu servomotoru Z
M motorek
C kondenzator
Vv vysila¢ 100 Q
I prevodnik 4 - 20 mA pro dvouvodiCové zapojeni do meérici smycky

(napajeni pfimo z méreného signalu)
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Schéma pfripojeni - tfibodové Fizeni

SCHEMA ZAPOJEN[ 230V 50Hz
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rbzta AC 24V 50Hz
AC 24V 50Hz
KPO koncovy polohovy vypina¢ pro polohu servomotoru O
KPZ koncovy polohovy vypina¢ pro polohu servomotoru Z
SO signaliza¢ni vypina¢ pro polohu servomotoru O
SZ signalizaéni vypina¢ pro polohu servomotoru Z
M motorek
C kondenzator
Vv vysila¢ 100 Q
I prevodnik 4-20mA pro dvouvodi¢ové zapojeni do méfici smycky (napdjeni pfimo

z mér. signdlu)
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Schéma pfripojeni - tfibodové fizeni s momentovou pojistkou

SCHEMA ZAPOJEN[ 230V 50Hz
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SCHEMA ZAPOJENI 24V 50Hz
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KPO koncovy polohovy vypina¢ pro polohu servomotoru O
KPZ koncovy polohovy vypinac¢ pro polohu servomotoru Z
SO signaliza¢ni vypina¢ pro polohu servomotoru O
Sz signaliza¢ni vypina¢ pro polohu servomotoru Z
M motorek
C kondenzator
\ vysila¢ 100 Q

MP momentova pojistka
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Objednavani

E 4 Jmenovity moment, prestavna doba, zvySeny moment

Za priplatek je mozno objednat servomotor se - napajeci napéti 230V (50Hz)
zvySenym momentem pro krat$i prestavni doby. 11 6Nm, 15s/90°
Objednava se indexem “Z” za typovym ¢islem. 11Z  12Nm, 15s/90°, 12 Nm
Hodnota zvy$enych momentd je uvedena v 12 12Nm, 30s/90°
zavorce. 12Z  20Nm, 30s/90°, 20 Nm

13 20Nm, 60s/90°

13Z  35Nm, 60s/90°, 35 Nm

14 35Nm, 90s/90°

- napajeci napéti 24V (50Hz)

21 6Nm, 15s/90°

21Z  12Nm, 15s/90°, 12 Nm

22 12Nm, 30s/90°

22Z  20Nm, 30s/90°, 20 Nm

23 20Nm, 60s/90°

23Z 35Nm, 60s/90°, 35 Nm

24 35Nm, 90s/90°

(]

Doplikové vybaveni

MP1 momentova pojistka - bez OP1 a I1

OP1 ovladani polohy (0- 1) V, (0-10) V, (0/4 - 20) mA
- bez MP1,R2a I

ANP1adaptér s nastavovacim programem pro servomotory
s OP1

S1  signaliza¢ni spinace SO a SZ

U12 pracovni Uhel 120°

R1 1 odporovy vysila¢ 100 Q

R2 2 odporové vysilace 100 Q - bez OP1 a I

I prevodnik 4 - 20 mA - bez MP1, OP1 a R2

P2  Udhelnik, 2 klouby

P3  nosnik pro KOMEXTERM

P4 s pfirubou pro kulovy kohout

P51 kulovy kohout GIACOMINI <DN32

P52 kulovy kohout GIACOMINI >DN32

P71 uzaviraci klapky ABO 14 x 17, prdmér 50

P72 uzaviraci klapky EBRO 10, prdmér 50

P73 uzaviraci klapky FL 12, prdmér 70

P74 uzaviraci klapky IBC 13, prdmér 70

P75 uzaviraci klapky SCA 14, priimér 50

P76 uzaviraci klapky 14 rovné, primér 70

Z&akladni provedenti: tfibodové ovladani polohy, ruéni ovladani, koncové

V polohové spinace KPO a KPZ, pracovni thel 90° bez vysilace
a pripojovacich elementd (po dohodé pracovni Uhel do 300°)

1 2 kod Z - zvy$eny moment
6[7]4 L[]
P¥. objednavky 6 7 4 1 4 / OP1S1R1
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