A.P.O. - ELMOS v.o.s., Prazska 90, 509 01 Novéa Paka,

Servomotor elektricky tahlovy do 4 kN

APCLMOS

MIDI

Pouziti

 je uréen k prestavovani ovlddacich organt (napf. ventil()

Vyhody

* moznost vybéru zaviraci sily

* moznost rlznych rychlosti prestaveni vystupniho tahla
* moznost rlzného fizeni

* moznost rzného vystupniho signalu

* signalizace

e ruéni ovladani

* moznost pfipojeni pro rizné armatury

Technické parametry

Teplota okolniho prostredi -25 az 55°C

Jmenovita sila [kN] 2az4
Zdvih 5az25 mm
Prestavna doba 10 az 32 mm/min.

Rizeni tiibodové
4 az 20 mA; 0 az 20 mA
0az10V;0az1V

Vystupni signal odporovy 100 Q

4 az 20 mA do smycky

s prevodnikem

4 az 20 mA z kapacit. vysilace
Napajeni AC 230, popf. 24 V / 48...52 Hz
Prikon [VA] max. 19
Kryti IP 65
Hmotnost cca 3,5 kg

Certifikace

¢ prohléseni o shodé ¢.: ES-660000
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Tel.: +420 493 504 261, Fax:

+420 493 504 257, E-mail: apo@apoelmos.cz, Internet: www.apoelmos.cz
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Schéma pripojeni
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AC 230V 50Hz
tfibodové fizeni - 24 V, 50 Hz

KPO koncovy polohovy vypina¢ pro polohu servomotoru O

MO vypina¢ sily pro polohu servomotoru O

Mz vypinag¢ sily pro polohu servomotoru Z

Sz signaliza¢ni vypina¢ pro polohu servomotoru Z

SO signaliza¢ni vypina¢ pro polohu servomotoru O

M motorek

C kondenzator

\ vysila¢ RP19 - 100 Q

I prevodnik 4 - 20 mA pro dvouvodi¢ové zapojeni do meéfici smycky

(napdjeni piimo z méreného signalu)
C1 kapacitni vysila¢ s prfevodnikem 4 - 20 mA



Servomotor elektricky tahlovy do 4 kN

MIDI

str. 4/5

Schéma pripojeni

- T T T T T 1
[— \ \ \ \ \
| M | | [ | |
| | | [ | |
[ MZ MO KPO | \ | I \ \
| | | [ | |
{ | \ | ) 1 ! I !
{ [—— | sz S0 | v \ | c1 |
; RIDICI JEDNOTKA } } t yT—y } 5 }
| | | I+ |- | |
| | [ | |
[ | [21]20]22]31[30[32] | [40]41]a2] | [40]a1]az] | [aoJat]ae] |
L _ N N R J PR IR R I DR |
AC 230V 50Hz - AC 230V 50Hz 12v
0-20mA 5000hm
N U 4-20mA
AC 230V 50Hz
¥izeni (0 a2 1) V, (0 a2 10) V, (0 a% 20) mA, (4 a2 20) mA - 230 V, 50 Hz
T T T T T T T T T I R 1
[J— | | | | |
[ M | | | | |
| | | | | |
| MZ MO KPO | | | i | |
| | | | | |
| il \ | ) 1 | Fh ] |
| —— | sz S0 | v | | el
| | | | | (e |
| RIDICI JEDNOTKA | | | Ta=zoma | |
| | | I3 1= | |
| | | | |
| @] | [21]20]22]31]30[32] | [s0]a1]a2] | [s0]a1]a2] | [s0]a1]az] |
I N [ O 1l _ 441 d___
- 12v
AC 24V 50Hz 10V AC 24V 50Hz R
0-20mA 5000hm
AC 24V 50 20mA

fizeni (0 az 1) V, (0 az 10) V, (0 az 20) mA, (4 az 20) mA - 24 V, 50 Hz

KPO koncovy polohovy vypina¢ pro polohu servomotoru O

Mz vypina¢ sily pro polohu servomotoru Z

MO vypinag sily pro polohu servomotoru O

Sz signaliza¢ni vypina¢ pro polohu servomotoru Z

SO signaliza¢ni vypina¢ pro polohu servomotoru O

M motorek

C kondenzator

\Y vysila¢ RP19 - 100 Q

11 prevodnik 4 - 20 mA pro dvouvodi¢ové zapojeni do meéfici smycky

(napdjeni piimo z méreného signalu)
C1 kapacitni vysila¢ s prfevodnikem 4 - 20 mA
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Objednavani

1
EE 0 L Napéjeci napéti AC

1 230V /50 Hz
2 24V /50 Hz

2
Jmenovita sila [kN]
1

2

2 25

3 3,2

4 4

3

Rychlost piestaveni vystupni ¢asti [mm/min]

1 10

2 16

3 25

4 32 (nelze pro jmenovitou silu 3,2 a 4 kN)

kod
Doplikové vybaveni

OP1 ovladani polohy (0-1V,0-10V, 0(4) - 20 mA)
-bezR2 a1

ANP1adaptér s nastavovacim programem
pro servomotory s OP1

S1  signaliza¢ni spinace SO a SZ

R1 1 odporovy vysila¢ 100 Q

R2 2 odporové vysilace 100 Q - bez OP1, 11 a C1

1} prevodnik 4 - 20 mA - bez OP1, R2 a C1

C1 kapacitni vysila¢ CPT1 - bez R2 a I1

P2  priruba na @ 25, spojka M8x1

P3 priruba na @ 65, spojka M10x1

P4  sloupky rozte¢ 100, spojka M12

P5 priruba na @ 44, vieteno se zarezem

P9 priruba na @ 57,5, spojka M12x1,25, ventil BR12

P10 sloupky rozte¢ 110, spojka M12x1,25, ventil BR11

RK1 rucni ovladani vné skriné

ZDxx zdvih pro ventil - xx = 10, 16, 20, 25 mm

Z&akladni provedenti: tfibodové ovlddani polohy, ruéni ovlddani, momentové
V spinace pro polohu O a Z, bez vysilace a pfipojovacich elementd

P¥. objednavky
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